EnsOMOSAIC MosaicMiLL

Especificacoes do sistema
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EnsoMosaic € um sistema de captacdo e processamento digital de imagens aéreas. Foi desenvolvido pela
MosaicMill, em cooperacdo com o Centro de Investigacdo Técnica da Finlandia. Este método de detec¢do remota
consiste numa ferramenta de grande utilidade para a inventariacdo de recursos naturais, mapeamento do uso do solo,
monitorizagdo e planeamento urbano.

O custo dos mosaicos produzidos pelo EnsoMosaic € inferior, sendo o tempo de processamento menor do que nos
métodos tradicionais. Isto deve-se ao facto do aluguer de avides ser feito por periodos mais curtos de tempo e pelo
facto das imagens serem processadas automaticamente. Para tal, é utilizada uma camara fotografica digital a baixa
altitude, mesmo abaixo do nivel das nuvens. Deste modo, todo o processo, desde a captacdo de imagens até a criag@o
de mosaicos, € feito digitalmente.

O programa EnsoMosaic permite rectificar milhares de fotografias de uma s6 vez. Ajusta o bloco de imagens de
modo a interligar as fotografias aéreas numa s6 imagem ortorectificada e georeferenciada. A localizacdo de cada
imagem € medida com GPS durante o v6o. O formato digital permite uma impressdo flexivel dos dados em mapas de
escalas diferentes, ou mesmo a sua importagdo para um SIG (Sistema de Informacdo Geografica), para processamento.
O mosaico final encontra-se ja ortorectificado, e um Modelo de Elevagao do Terreno da drea é automdticamente criado.
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ESPECIFICACOES TECNICAS DO MOSAICO FINAL

As especificagdes Resolugdo (solo): | 0.1-2.0 m (altitude de voo 350-2500 m, respectivamente)
técnicas do mosaico final | Resolugdo Vermelho visivel, verde, azul (Canon, Nikon, Rollei). IVP, vermelho, verde
dependem essencialmente esp e.thal: (CanoniCIR) : =
Precisdo: 1 m com pontos de controle e ortorectificacdo, 5 m sem pontos de controle

da altitude de voo e das (depende das condicdes de voo e do terreno).

definic’f).es da: . méiquina Produto final: CD-ROM ou papel impresso

fotogrifica utilizada. As | Sistema de UTM (WGS 84) ou especificado pelo utilizador
Op(}ées Seguintes sdo as coordenadas:

mais comuns: Formato: TIF Geocodificado, ERS ou JPG

APARELHOS DE VOO E RECURSOS HUMANOS

Qualquer avido ou helicoptero pode servir para a
captacdo de imagens. Nao é necessdrio nenhum
programa adicional para além do EnsoMosaic. De
modo a facilitar a manipulag¢do do sistema, a cdmara
deve ser instalada no interior do avido, através de
uma abertura na fuselagem. Normalmente sio
precisos durante o voo um piloto, um navegador e
um operador de cAmara, mas o sistema pode operar
automaticamente. O processamento dos dados requer
apenas conhecimentos basicos de computador.




HARDWARE E SOFTWARE PARA CAPTACAO DE IMAGENS

O hardware e o software podem ser customizados segundo o equipamento disponivel e as necessidades do
cliente. O seguinte quadro define uma instalagdo tipica para capta¢io de imagens a cores reais:

Item Funcao Tipo Especificacoes
Camara Captagdo de Canon EOS- e Camara digital fixa, 5616 x 3744 pixéis , sensor CMOS
imagens 1Ds Mark III e Sensilbilidade do sensor 100 — 1600 ASA (ISO).
® Armazenamento de imagens em Compact Flash card.
e Lente Canon EF 24 mm 2.8
Computador Delineamento do PC portatil e Min processador 32 MB RAM, 100 MHz, disco duro 1 GB
Voo, controlo da * Win NT /2000 / XP / Vista
camara
GPS Delineamento do EnsoMOSAIC e 12 canais, sinal com Pulso Por Segundo em tempo real.
vo, recolha das Unidade GPS e Operacdo com precisdo GPS estandar
coordenadas das com Garmin e Possivel correcgdo diferencial das coordenadas em tempo real
imagens ou Novatel
Software de Navegacdo e | Delineamento do NavCam e Linha de voo e posi¢do do aparelho de voo em tempo real para o
captacio de imagens voo e controlo da navegador
cémara. e Dados numéricos e gréificos para o piloto.
e Introdugdo de mapas vectoriais de base.
Caixa de controlo Integragcdo das EnsoMOSAIC e Sincronizagdo da cAmara com o GPS e com o software de
componentes Controlo da navegacao.
camara e Disparo da camara
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HARDWARE E SOFTWARE PARA PROCESSAMENTO DE IMAGENS

Item Funcao Tipo Especificacoes
Computador Processamento de imagem Qualquer ® Min Pentium 1 GHz, 80 GB disco duro, 1 GB RAM
computador ® monitor de alta-qualidade, min 17’

potente e fidvel | o Win NT/2000/XP/ Vista/7
® De preferéncia em rede
e Com DVD RW

Software de Processamento de imagens EnsoMOSAIC e Medicdo de pontos de controle e pontos comuns automatica.
criacdo de Processador de | e Rectificago e processamentode imagens do mosaico
mosaicos imagens e Correcgdo espectral

e Constru¢ao de MDT
® Orto-rectifica¢@o, producdo de imagens individuais e mosaicos
® Productividade de 200-1000 images / dia / PC .

TRABALHE COM A MOSAICMILL!

Contacte-nos para mais informacdes sobre as potencialidades do sistema de captagdo e processamento de imagens
EnsoMosaic. Existe um pregdrio disponivel, que estd dependente do nimero de licengas a adquirir, da drea de cobertura
e das especificagdes da cAmara e/ou outro equipamento seleccionado.

MosaicMill Oy

Mr. Janne Sarkeala janne.sarkeala@mosaicmill.com +358 40 539 3324
Mr. Ismo Hippi ismo.hippi @ mosaicmill.com +358 40 596 5322
Kultarikontie 1, 01300 Vantaa, Finland

www.mosaicmill.com



